' 4
. : = |
AA_A_L_NRANLNR ALRRRvRRRNRNw ‘\\‘W
Sa 4

Institutsteil Entwicklung Adaptiver Systeme

Machbarkeitsdemonstration:

Montageautomatisierung im Praxistest

Testen Sie die Automatisierung lhrer komplexen
Montageprozesse — praxisnah im Reallabor.

Haben Sie unlésbare Automatisierungsprobleme in Ihrer Montage?

Was in der Theorie automatisierbar scheint, scheitert in der Praxis oft an
realen Bedingungen: ungenau positionierte Bauteile, hohe Variantenvielfalt,
kleinteiligen Handhabung. Im Reallabor Adaptive Robotik des Fraunhofer IIS
gehen wir genau diesen Herausforderungen auf den Grund —

gemeinsam mit lhrem Team, direkt an Ihrem realen Anwendungsfall.

Nach einer detaillierten Prozessanalyse wird die Automatisierung der
kritischsten Teilprozesse in einer Machbarkeitsdemonstration unter
realitatsnahen Bedingungen erprobt. Ihre Montagetatigkeit wird dabei mit
modernster Robotik-, Sensor- und Kl-Technologie reproduziert und getestet.
Ziel ist es, praxisgerechte Losungsansatze zu identifizieren, technische Grenzen
zu erkennen und realistische Automatisierungsperspektiven aufzuzeigen.

Veranstaltungsort: Kosten: Anmeldung:
bei Ihnen vor Ort auf Anfrage Bitte senden Sie uns Ihre Anfrage per E-Mail an
Dauer: Sprache: marketing@eas.iis.fraunhofer.de oder nutzen Sie

6 Wochen Deutsch oder Englisch

das Anmeldeformular auf unserer Website (iber den QR-Code.

e

s

' .
-

lhre Vorteile im Uberblick

Profitieren Sie von maBgeschneiderte
Lésungen:

- Im Erfolgsfall entsteht ein funk-
tionsfahiger Automatisierungs-
demonstrator lhrer kritischen
Teilprozesse im Reallabor.

Treffen Sie friihzeitig die richtigen
Investitionsentscheidungen:

- Sie erhalten eine Entscheidungs-
grundlage, um technische
Machbarkeit, wirtschaftliches
Potenzial und Risiken realistisch
einzuschatzen.

lhr Leitfaden fur die erfolgreiche
Umsetzung:

- Bei erfolgreich nachgewiesener
Machbarkeit erhalten Sie eine
Roadmap als Ausgangspunkt
fur die weitere Umsetzung.




Zielgruppe

Die Machbarkeitsdemonstration unterstitzt insbesondere
Teams und FlUhrungskrafte, die:

bei einzelnen, kritischen Teilschritten der Montage keine
geeignete Automatisierungslésung finden konnten,
trotz klarer Automatisierungspotenziale an

technische Grenzen stof3en,

bereits erste Versuche mit Robotik gestartet haben,
aber keine stabile oder wirtschaftlich tragfahige Losung
etablieren konnten,

eine realitatsnahe Erprobung suchen, um Entscheidungen

abzusichern und nachste Schritte vorzubereiten.

Workshop-Programm

Prozessaufnahme und Zieldefinition

Erlangen eines ve

Realitatsnahe Reproduktion im Reallabor

Aufbau einer spezifischen Roboterzelle im Reallabor zur
praxisnahen Nachbildung kritischer Montageschritte —
inklusive realistischer Storfaktoren wie Toleranzen und

Varianten.

Iterative Entwicklung einer geeigneten
Automatisierungslosung

Schrittweise Erarbeitung, Frprobung und Optimierung
der Losung im Reallabor — mit Fokus auf Prozessstabilitat
und Umsetzbarkeit.

Ergebnisaufbereitung und Demonstrator

Dokumentation der Ergebnisse, wirtschaftliche
Bewertung und — im Erfolgsfall — Aufbau eines
funktionalen Proof-of-Concept-Demonstrators fir die
Teilschritte.

Handlungsempfehlungen und
Umsetzungsperspektive

Konkrete Roadmap fir die Umsetzung im Unternehmen,
Hinweise zu Technologien, Integrationspfaden und
Fordermdglichkeiten.

Anwendungsfille

Verschrauben von Gehausen mit
unterschiedlichen Varianten

Herausforderung: unterschiedliche Schraubenpositionen
und -langen je nach Produktvariante

Montage von Steckverbindungen oder Clips
Herausforderung: Toleranzspiel und variierende
Einpresskrafte erfordern sensorisch geregelte Prozesse

Zusammenbau mehrerer Baugruppen
zu einer Endeinheit

Herausforderung: flexible Zuftihrung und
Erkennung der korrekten Teilekombination

Montage von Kleinserien mit

haufigem Produktwechsel

Herausforderung: schnelle Umrlstbarkeit und
einfache Programmierung der Roboter notwendig

Kontakt

Ron Martin

Adaptive Robotik

Tel. +49 351 45691-238
ron.martin@iis.fraunhofer.de

Fraunhofer-Institut

fur Integrierte Schaltungen IS,

Institutsteil Entwicklung Adaptiver Systeme

Munchner StraBe 16
01187 Dresden
www.eas.iis.fraunhofer.de




